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DESCRIPCIÓN DE EQUIPO

MECANISMO DEL EQUIPO

PLATAFORMA DE EQUIPO DE 5.80
X 2.40 MTS COLOR GRIS LISO DE
LINEA

PLATAFORMA  ARMADA

RECORRIDO DEL ELEVADOR

ALTURA DE COLUMNAS DEL
EQUIPO

EQUIPO

FIRMA:

CDMX-002-L
CARGA:

UH :
TIPO:

TUBERÍA: D
ELGADA

LEVANTAMIENTO:

ARQ. EVELIN ALVARADO

No. DE NIVELES:

ELEVACION:

N. DE CLIENTE:  18896-8465

UBICACIÓN: P
ROLONGACIO

N SALVADOR 
DIAZ MIRON N

o. 398 COL. UN
 HOGAR

PARA NOSOTROS, DEL. MIGUEL HIDALGO CP. 11330

NOMBRE:

 

RAZON SOCIAL:  JHONNY ASKENAZI SUTTON

PLATAFORMA

9.75 MTS

2

ELEVADOR :

AUTOS

3500 KG

10 HP

COLUMNAS CORTAS (3)

BOTONERAS CANALIZADAS POR
TECNORAMPA

1 GUILLOTINA, 2 TORRETAS, 2
SENSORES, 2 LLAMADORAS

X3-

ALTURA libre para instalacion del
mecanismo del equipo

X13

COLUMNAS  DE EQUIPO 12.00
MTS COLOR NEGRO DE LINEA

DETALLE DE FIJACION

 EN CADA ESTACION DEBERA DE

CONTAR CON UN ELEMENTO

ESTRUCTURAL DEL CUAL SE PUEDA

FIJAR EL EQUIPO, ASI MISMO COMO AL

FINAL DE LAS COLUMNAS DEL MISMO.
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ACCESO  NIVEL CALLE
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SOTANO 1

ALZADO (RECORRIDO)
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