CROQUIS DE LOCALIZACION:

N

Tecnogpam

SINERGIA EN TECNOLOGIA ¥ SERVICIOS

PROYECTO:
SEMBRADO DE RAMPAS

CARACTERISTICAS

1 RAMPA TR- EVOLUTION
AUSTERA DE 2.10 X 3.75
MOTOR DE 3 HP

N 7
\ / \ 7/

[N (N
| | [N 1 SETENDRAQUEREALIZAR EL LEVANTAMIENTO EN FISICO
[ X PARA PODER CONFIRMAR LA PRESENTE PROPUESTA
| | /N 2~ ESTE PLANO DEBE DE TENER EL V0,80, POR PARTE DEL CLIENTE EN
N N EL CUAL AVALA EL SEMBRADO DE EQUIPOS
V2 N 1/ N

[l 4 N v J

au)

PLANTA BAJA

OlLvNrYNvng

] E—
©

—

o
o8
©-
lww—
) B 4/_@7 lm |’EEWAR20 2 LI
C \an

H

o, PLANO:

Fare A2

x ” PROCEST:

ACOTACION:
MTS,



AutoCAD SHX Text
FECHA:

AutoCAD SHX Text
ESCALA:

AutoCAD SHX Text
ACOTACION:

AutoCAD SHX Text
No. PLANO:

AutoCAD SHX Text
PROYECTO:

AutoCAD SHX Text
EMPRESA:

AutoCAD SHX Text
UBICACION:

AutoCAD SHX Text
LEVANTAMIENTO:

AutoCAD SHX Text
PROPIETARIO:

AutoCAD SHX Text
PROCESO:


