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PLANTA BAJA

-18 EQUIPO TR-EVOLUTION DE
2.10X3.75 MTS

CROQUIS DE LOCALIZACION:

N

q

\ elevadores .mx

TecnoRampa

SINERGIA EN TEGNOLOGIA ¥ SERVIGIOS

PROYECTO:
SEMBRADO DE RAMPAS

CARACTERISTICAS

-18 EQUIPO TR-EVOLUTION DE

2.10X3.75 MTS

EQUIPO NO.1 TENDRA CAJA

INVERTIDA

- SETENDRAQUEREALIZAR EL LEVANTAMIENTO EN FISICO

PARA PODER CONFIRMAR LA PRESENTE PROPUESTA

CUAL AVALA EL SEMBRADO DE EQUIPOS

-~ ESTE PLANO DEBE DE TENER EL V0,80, POR PARTE DEL CLEENTE EN EL

ZAPATA

RSESOR

—

PROYECTO: |

EVPRESA:

UBICACION: RO

FEB. DE 2017

PROPIETARIO:

LEVANTAMIENTO: PROCESO: \COTACION:
MTS.

sin

o, PLANO:

A




