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BOTONERA EN PEDESTAL f

LAS BOTONERAS SERAN EN PEDESTAL-
CANALIZADA POR TECNORAMPA

DESCRIPCION DE UMIDAD

HIORAULICA 2wP

[ Aumentacion
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Bl ﬂ[lllllﬂl!] —N*l— UNIDAD HIDRAULICA
= WL/ El motor del equipo Tecnorampa, debe |
B estar protegido del polvo y agua o '
E . cualquier sustancia que pudiera
| contaminar el aceite por eso se solicita l
= ~ un nicho de 0.85mx0.65mx2.00m para su
9 S \=2 resguardo.
rerasl L3 )4 s

El cliente suministra, instala y energiza centro de carga con alimentacidn
monofasica a 110V, con neutro y tierra fisica, e interruptor termomagnético de

1x 30 Amp exclusivo para el elevador, al igual que la canalizacion de

botoneras, las cuales rematan a una caja registro, lo anterior y el centro de
carga deberan colocarse en el area donde se ubique la unidad hidraulica y
control eléctrico proporcionado por TECNORAMPA a no mayor de 5.00m del

area del equipo.
Por seguridad no deberd
autorizado

ser manipulado por personal no

ue el afio de garanlia no tendria cobertura para eslos danos.

*Al bacer caso omiso de las indicaciones ya dictadas y tenga alguna falla el eguipo, Tecnorampa no se hara responsable de eslas, ademas de g
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UNIDAD HIDRAULICA
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RECORRIDO DE TUBING ———

Para la alimentacion del equipo se requiere una
Unidad Hidraulica se solicita que este motor este lo
mas cerca posible del equipo, por lo tanto se solicita
al cliente tener un ducto de 3" para poder pasar ahi el
tubing y los cables para la botoneras

A ——— TUBERIA
e |/ DE
a1/ CABLEADO
A4 ;
2% Y ELECTRICO
P TUBING

DUCTODE3® —— - -

EQUIPC TECNORAMPA

El tubing que es la conexidén del mecanismo del elevador
a la Unidad Hidraulica, donde pasa el aceite. No tiene que
tener una distancia maxima de 5.00m lineales.

CAJA DE CONTROL
REGISTRO DE BOTONERAS -~

CENTRO DE CARGA = UNIDAD HIDRAULICA

PURN

o ——

E

s

TIERRA - ]

La imagen es solamente ilustrativa.

CONCRETO FC=250 KG/CM* —— —— s

MALLA ELECTROSOLDADA 6.6.10.10

La Unidad Hidraulica va anclada, por medio de taquetes

expansivos punta arpén de J* de ancho, por 5° de largo al
firme de concreto donde se apoya.
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PUERTA EXTERIOR

El elevador cuenta con una puerta gue viaja
junta con este.

; Por tal situacion se recomienda la colocacién
| de una proteccion en cada una de las

|

[S——

eslaciones.
Tomar en cuenta que se tendra que respetar

! las dimensiones de la puerta del elevador.

PRECAUCIONES

No operar el elevador cuando exista fuga de

fluido hidraulico.

Respetar las indicaciones sin sobrepasar su
capacidad de peso 500kg.

No operar el equipo, sin antes haber sido
entregado por un personal asignado de la
empresa Tecnorampa.

No utilizar el elevador en casos de incendio.

No operar el elevador en caso de que los
cables de acero se encuentren deshilados.
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REQUISITOS DE INSTALACION

1.- Elfoso estara en éptimas condiciones
a) No encharcamientos
b) No objetos ni materiales dentro
c)Acceso libre al area de instalacion

2.- Se necesita energia a 220V, para
conectar una maquina de soldar a 2 fases,
capacidad de consumo de 60 Amp
*En dado caso de no contar con la
alimentacion, contacte a su vendedor para
dar solucion.

3.- Laobra civil (foso y refuerzos) debera
estar lista en la fecha programada de su
instalacion.

4.- Considerar el espacio de accesos y
vanos en sitio para el acceso del equipo al
lugar de su instalacion
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