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PLATAFORMA DE EQUIPO DE 5.40
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COLUMNAS DE EQUIPO 7.95 MTS
COLOR NEGRO
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‘ FOSO VISTA PLANTA

PLATAFORMA ARMADA -
COLUMNAS COMPLETAS

EN CADA ESTACION DEBERA DE
CONTAR CON UN ELEMENTO
EYTRUCTURAL DEL CUAL SE PUEDA
AR EL EQUIPO, ASI MISMO COMO AL
FINAL DE LAS COLUMNAS DEL MISMO.

BOTONERAS CANALIZADAS POR
TECNDORAMPA

3 ACCESOS CADA UNO CON

TORRETA, LLAMADORA, SENSOR SOTANO 2
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= ALZADO (RECORRIDO)

LEVANTAMIENTO: :
RAZON SOCIAL: GC TRASFORMA DE MEXICO S.A. DE C.V. ELEVADOR : AUTOS ] ARG, EVELIN ALVARADO FIRMA:
N. DE CLIENTE: 15004.433% NOMBRE: ING. ROBERTO J Tiro: PLATAFORMA J Cé\g%a K uH:10 HP} C D M X OO 2 L

RODRIGUEZ

UBICACION: DR. VERTIZ No. 530 COL. NARVARTE l ELEVACION:5.70 MTS] No. DE NIVELES: 3 ] [TUBERiA: GRUESA I EQUIPO ]
PONIENTE, CDMX .
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