
DESCRIPCIÓN

X1-

X2-

X11-

X12-

Tecno

RampaRampa

Sinergia en tecnología y servicios

Tecno

DESCRIPCIÓN DE EQUIPO

MECANISMO DEL EQUIPO

PLATAFORMA DE EQUIPO DE
6.31X 2.76 MTS COLOR DE LINEA

PLATAFORMA  DESARMADA

RECORRIDO DEL ELEVADOR

ALTURA DE COLUMNAS DEL
EQUIPO

EQUIPO

FIRMA:

CDMX-002-L
CARGA:

UH :
TIPO:

TUBERÍA: D
ELGADA

LEVANTAMIENTO:

ING. ALEJANDRO GARIBAY

No. DE NIVELES:

ELEVACION:

N. DE CLIENTE:  17094-6317

UBICACIÓN: A
LHAMBRA No.

 1002 COL. PO
RTALES, CDM

X

NOMBRE: CONCEPCION

LOPEZ

 

RAZON SOCIAL:  FORTI CONSTRUCCIONES

PLATAFORMA

5.84 MTS

3

ELEVADOR :

AUTOS

3500 KG

10 HP

COLUMNAS COMPLETAS

BOTONERAS CANALIZADAS POR
TECNORAMPA

1 ACCESO CADA UNO CON
TORRETA, LLAMADORA, SENSOR

X3-

ALTURA libre para instalacion del
mecanismo del equipo
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FOSO VISTA PLANTA
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DETALLE DE FIJACION

 EN CADA ESTACION DEBERA DE

CONTAR CON UN ELEMENTO

ESTRUCTURAL DEL CUAL SE PUEDA

FIJAR EL EQUIPO, ASI MISMO COMO AL

FINAL DE LAS COLUMNAS DEL MISMO.

ALZADO (RECORRIDO)

X12

X13

COLUMNAS  DE EQUIPO 7.64 MTS
COLOR DE LINEA

ACCESO
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6.31

NIVEL -1°

NIVEL -2°

Foso

Columnas de apoyo

Columnas de apoyo

X2

X3

X13

S
E

G
U

N

P
R

O
Y

E
C

T
O

X1

NIVEL PB

S
E

G
U

N

P
R

O
Y

E
C

T
O

5
.
8
4

6.51

C:\TECNORAMPA\GUIAS MECANICAS\ALEX GARIBAY\PLATAFORMA\FORTI CONSTRUCCIONES 17094-6317\FORTI CONTRUCCIONES 17094-6317.dwg, 12/07/2018 10:14:08 a. m., DWG To PDF.pc3


