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PLATAFORMA DE EQUIPO DE 5.80 A I~
X 2.60 MTS COLOR DE LINEA ACCESO
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EN CADA ESTACION DEBERA DE
PLATAFORMA ARMADA CONTAR CON UN ELEMENTO SOTANO 1 B N !7, ,,,,,,,,,,,,,,,,, _f - Semnor
EYTRUCTURAL DEL CUAL SE PUEDA | -~

COLUMNAS COMPLETAS \ AR EL EQUIPO, ASI MISMO COMO AL

BOTONERAS CANALIZADAS POR
TECNDORAMPA

4 ACCESOS , 2 GUILLOTINA ALZADO (RECORRIDO)

‘ DETALLE DE FIJACION

+
EVANTAMIENTO: :
RAZON SOCIAL: ABEC INMUEBLES S.A. DE C.V. } ELEVADOR : AUTOS ] IIERANCISCO VILLA ] FIRMA:
N. DE CLIENTE: 17500-9903 NOMBRE: ALBERTO BARUJ Tiro: PLATAFORMA Cég%ﬁ KG | 10 HP C D M X OO 2 L
ESQUINAZI
UBICACION: DOCTORA No.41 COL. TACUBAYA DEL. ELEVACION: No. DE NIVELES: 2 TUBERIA: DELGADA
[ MIGUEL HIDALGO, CDMX ] 4.26 MTS EQUIPO

CATECNORAMPA\GUIAS MECANICAS\PACO VILLA\ELEVADORES DE PLATAFORM



