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BOTONERAS CANALIZADAS POR
TECNDORAMPA FINAL DE LAS COLUMNAS DEL MISMO.
2 ACCESO CADA UNDO CON

TORRETA, LLAMADORA, SENSOR

2 GUILLOTINAS, CON RECORRIDO
CORTO
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‘ DETALLE DE FIJACION
F

LEVANTAMIENTO:
ING. ALEJANDRO GARIBAY

FIRMA:

ELEVADOR : AUTOS }

RAZON SOCIAL: INMOBILIARIA TERRO }

CDMX-002-L

Tiro: PLATAFORMA | [4566 kg 10 HF

N. DE CLIENTE: 14402-532(1 [ NOMBRE: J

UBICACION: PERIFERICO No. 53 COL. MIXCOAC DEL. ] No. DE NIVELES: 2 } {TUBERiA: DELGADA ] [ EQU]PO j

BENITO JUAREZ, CDMX

CATECNORAMPA\GUIAS MECANICAS\ALEX GARIBAY\PLATAFORMA\INMOBILIAF

ELEVACION:2 95 MTS}




