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PLATAFORMA ARMADA
COLUMNAS COMPLETAS

BOTONERAS GCANALIZADAS POR
TECNORAMPA

2 ACCESOS , 1 GUILLOTINA
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RAZON SOCIAL: ALEJANDRA GARCIA } ELEVADOR : AUTOS ] ,EEX/:%TQ('\:A(;E\’;‘,I& ] FIRMA:
{N. DE CLIENTE: 16195-5254 [NOM(EEFE&I:RQ OCTAVIO } { Tiro: PLATAFORMA } 35060 K [UH 10 HP} C D M X 002 L
UBICACION: EJE 7 SUR EMILIANO ZAPATA No. 409 COL. w { ELEVACION:2.70 MTS} No. DE NIVELES: 2 j TUBERIA: DELGADA } [ EQUIPO }
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