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DESCRIPCION DE EQUIPO verowewsoe \ | LK ] |
MECANISMO DEL EQUIPO % 1@ g ‘ 550
FL \‘ ALZADO (RECORRIDO)

PLATAFORMA DE EQUIPO DE 5.30
X 2.60 MTS COLOR DE LINEA

ACCESO
‘ FOSO VISTA PLANTA

COLUMNAS DE EQUIPO 3.50 MTS
COLOR DE LINEA T

@® @

EN CADA ESTACION DEBERA DE
CONTAR CON UN ELEMENTO
EYTRUCTURAL DEL CUAL SE PUEDA
AR EL EQUIPO, ASI MISMO COMO AL
IAL DE LAS COLUMNAS DEL MISMO.

PLATAFORMA ARMADA
COLUMNAS COMPLETAS

BOTONERAS CANALIZADAS POR
TECNORAMPA

2 AGCCESOS , 2 GUILLOTINA

PLATAFORMA CON MECANISMO DE
0.15 MTS. PARA FOSO

COLOCAR 2 PTR'S A LA ALTURA ‘ DETALLE DE FIJACION

DEL ACCESO COMO PROTECCION i
COLOCAR RAMPA DE ACCESO EN
SOTAND

RAZON SOCIAL: } ELEVADOR : AUTOS } LEVANTAMIENTO. } FIRMA:

N. DE CLIENTE: 17790-7233 NOMBRE: ARQ. I?AFEL Tiro: PLATAFORMA Céggs K UH:10 HP C D M X OO 2 E

TORRES NUNEZ
UBICACION: AV. JESUS REYES HEROLES No. 14 FRACC. ELEVACION: No.DE NIVELES: 2 TUBERIA. DELGADA
VALLE CEYLAN, TLALNEPANTLA, EDO. DE MEX l 1.80 MTS <DELG EQUIPO

CATECNORAMPA\GUIAS MECANICAS\PACO VILLA\ELEVADORES DE PLATAFORM



