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COLUMNAS DE EQUIPO 4.78 MTS FOSO VISTA PLANTA
COLOR DE LINEA T
PLATAFORMA ARMADA
COLUMNAS COMPLETAS CONTAR CON N ELEMENTO
EYTRUCTURAL DEL CUAL SE PUEDA
BOTONERAS CANALIZADAS POR [AL DE LAS COLUMNAS DEL MISHO.
TECNORAMPA
2 ACCESOS POR PLATAFORMA
1 GUILLOTINA POR CADA EQUIPO
COLUMNAS SE RECORREN 0.60 MTS
EN AGCESO ‘ DETALLE DE FIJACION @*
LA PLATAFORMA DEBE DE QUEDAR T 50 pesa o eLusoo 84 CH X 580 C FONID
NPT.0.15 MTS. s b 230
MEDIDAS APROBADAS POR INGENIERIA
LEVANTAMIENTO: FIRMA:
[ RAZON SOCIAL: JORGE ARTURO SANCHEZ CARBAJAL ] [ ELEVADOR : AUTOS J FRANCISCO VILLA }
. NOMBRE: . PLATAFORMA CARGA: . C D M X 002 E
N. DE CLIENTE: : TIPO: 2500 KG | YH 10 HP
20109-10102
UBICACION: INDIANA No. 57 COL. NAPOLES DEL. BENITO ] ‘ ELEVACION: 97 MTSJ No.DE NIVELES: 2 } lTUBERiA: DELGADA } { EQUIPO }
JUAREZ, CDMX .

CATECNORAMPA\GUIAS MECANICAS\PACO VILLA\PLATAFORMA SIN FOSA\JOR!



